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40 anos de Cultura, Ciéncia e Tecnologia para a Sociedade

DRAGONFLY: IMPLEMENTACAO DE UMA PLATAFORMA ROBOTICA
MOVEL E AUTONOMA PARAAAQUISI(}AO DE DADOS EM TEMPO-REAL
SOBRE A QUALIDADE DA AGUA EM RIOS ALBUFEIRAS E ESTUARIOS.
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Aplicar tecnologias web/loT para aquisicdo de dados ~ *

que permitam a monitorizacao-online dos parametros -
da qualidade da agua doce, com vista a protecao dos % T
W reservatorios de agua contra a poluicao e estudo do
— impacto das alteracoes climaticas :
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' Manuel Barros, Carlos Ferreira, Henrique Pinho,
Hugo Magalhaes, Pedro Granchinho, Pedro Neves,
-~ Andre Teixeira (M2E), Abu Darda Sharif (LEEC),
:_Z-é Marcelo Souza (TeSP AI)
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e Comunidade Intermunicipal do Médio Tejo, CIMT
 FlyRobotics (empresa start-up parceira do Ci2)
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_ Mais informagdes do projeto em
- www.dragonfly.ipt.pt
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Desenvolvimento de uma plataforma robotica movel e autdbnoma para a aquisicao de dados sob a forma de medicoes
espacio-temporais e mapa de dlspersao de concentracdes quimicas sobre a qualidade da agua,

Implementacao de uma rede de monltorlzagao movel baseada em loT, permitindo uma analise continua da qualidade
da dgua‘e a determmagao da escala e origem" das fontes de poluicao.

Desenvalvimento de estrateg|as para localizac3o de Fontes de Odor orientados para uma rede colaborativa de rob6és
Os resultados permitiram 2 comunlcagoes cientificas e a partmpagao em 3 foruns reglonals ate outubro de 2023.
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