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Mestrado em Engenharia Eletrotécnica - Especializacdo em Controlo e Eletrénica
Industrial

Mestrado, 22 Ciclo

Plano: Despacho n.2 2827/2014 de 19 de fevereiro de 2014

Ficha da Unidade Curricular: Sensores e Atuadores Inteligentes

ECTS: 6; Horas - Totais: 162.0, Contacto e Tipologia, T:28.0; PL:28.0; OT:5.0; 0:2.0;
Ano|Semestre: 1)51; Ramo: Tronco comum;

Tipo: Obrigatdria; Intera¢do: Presencial; Cddigo: 30194

Area Cientifica: Sinais, Controlo e Automacgdo

Docente Responsavel
Jorge Manuel Correia Guilherme

Docente e horas de contacto

Jorge Manuel Correia Guilherme
Professor Adjunto, T: 28; OT: 2.50;
Carlos Alberto Farinha Ferreira
Professor Adjunto, PL: 28; OT: 2.50;

Objetivos de Aprendizagem

Conhecer os diferentes tipos e tecnologias de sensores e actuadores inteligentes que podem encontrar-se
no mercado, bem como o set modo de funcionamento e campo de aplicagdo; Seleccionar, aplicar e manter
sensores e actuadores inteligentes; Integrar sensores em sistemas distribuidos.

Conteudos Programaticos

Caracteristicas gerais de sensores; Sensores potenciométricos, extensémetros, fotoresistivos,
termoresistivos € magnetoresistivos; Sensores capacitivos, indutivos (LVDT e RVDT) e de efeito de Hall;
Termopares e pirdmetros; Sensores autoressonantes; Sensores baseados em CCD e ultrassénicos;
Codificadores lineares e angulares; Fibra éptica e sensores Opticos; Microsensores e multisensores;
Microelectronica.

Contetidos Programaticos (detalhado)

« Caracteristicas gerais dos sensores;

Sensores potenciométricos, extensémetros, fotoresistivos, termoresistivos e
magnetoresistivos;

Sensores capacitivos, indutivos (LVDT e RVDT) e de efeito de Hall;
Termopares e pirdometros;

Sensores autoressonantes;

Sensores baseados em CCD e ultrassonicos;

Codificadores lineares e angulares;

Fibra dptica e sensores opticos;

Microsensores e multisensores;

Micro e nanoelectronica em sistemas integrados inteligentes;

Linearizagdo e compensacdo;

Actuadores eléctricos;

Actuadores electro-pneumaticos e electro-hidraulicos;

Sensores e actuadores inteligentes baseados em sistemas embebldos de tlpO
microcontrolador;
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Processamento associado aos sensores e aos actuadores inteligentes;
Normas para os sensores e actuadores inteligentes;

Sistema de medida e de comando distribuidos.

Domédtica

Metodologias de avaliacdo

Trabalhos praticos obrigatdrios efetuados ao longo do semestre (60%)

ApresentacBes ohrigatdrias sobre temas a definir, efetuadas ao longo do semestre (40%)

O numero de trabalhos praticos e de apresentagdes é definido no inicio do semestre, a combinar com os
alunos. A avaliagdo da componente dos trabalhos préticos, e da componente das apresentacdes tem cada
uma nota minima de 9.5 valores.

Bibliografia recomendada

David A. Bell, Electronic Instrumentation and Measurements, Prentice Hall 1994,

A. Gregory, An Introduction to Electrical Instrumentation and Measurement Systems, The
Macmillan Press LTD, 1973.

Alan S. Morris, Principles of Measurement and Instrumentation, Prentice Hall 1993.

Ott H. W. , Noise Reduction techniques in Electronic Systems, Jonh Wily & Sons 1988.
Bouwens A. J. ,Digital Instrumentation, McGraw-Hill 1986.

Designing to Electromagnetic Cormpatibility, Student Workbook, Hewlett Packard 1989.
Manuel de Medeiros Silva, Circuftos com Transistores Bipofares e MOS, ed. F.C. Gulbenkian, 1999.
Sedra/Smith, Microefectronic Circuits, Oxford University Press, 1998.

JonWilson, Sensor Technology Handbook, Elsevier Inc, 2005.

Walt Boyes, Instrumentation Reference Book, Elsevier Inc. 2003.

Metodologias de ensino
Aulas tedricas em que se descrevem e exemplificam os conceitos inerentes aos conteudos [ecionados, e
aulas tedrico-praticas em que sio propostos exercicios de aplicacio.

Lingua de ensino
Portugués

Pré requisitos
N&o aplicavel

Observagoes
N3o aplicavel

Docente Responsavel
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