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+i- Escola Superior de Tecnologia de Tomar Ano Letivo 2016/2017

Engenharia Electrotécnica e de Computadores
Licenciatura, 12 Ciclo
Plano: Despacho n? 10766/2011 - 30/08/2011

Ficha da Unidade Curricular: Robética Industrial (Ramo de Automagio
Industriai})

ECTS: 6; Horas - Totais: 162.0, Contacto e Tipologia, T:28.0; TP:28.0; PL:14.0; OT:5.0;
Ano|Semestre: 3|52; Ramo: Automacio Industrial;

Tipo: Obrigatdria; Interagdo: Presencial; Cédigo: 911237

Area Cientifica: Sistemas, Controlo e Automacio

Docente Responsavel
Ana Cristina Barata Pires Lopes
Professor Adjunto

Docente e horas de contacto

Ana Cristina Barata Pires Lopes

Professor Adjunto, T: 14; TP: 14; PL: 7; OT: 2.5;
Nelson Manuel Lopes dos Reis

Assistente Convidado, T: 14; TP: 14; PL: 7; OT: 2.5;

Objetivos de Aprendizagem

Pretende-se que os alunos adgquiram conhecimentos adequados sobre o modo de funcionamento e utilizagdo
de sisternas roboticos, nomeadamente no que diz respeito ags aspectos tecnoldgicos, as caracteristicas de
funcionamento e programacdo de rob6s industriais, bem como as suas aplicagdes industriais.

Contelidos Programaticos

1) Introducdo.

2) DescrigBes espaciais e transformagtes.

3) Morfologia do robd.

4) Cinematica do robd.

5) SCORBOT IX {5 graus de liberdade) e ABB IRB 140 (6 graus de liberdade).
6) Introducdo a robética mével:

i. Cinematica de um robd diferencial;

ii. Seguimento de trajetérias;

iii. Algoritmos para desvio de obstéculos;

iv. Conceitos bésicos de Localizacdo € Mapeamento

Contelidos Programaticos (detathado)
1) Introducdo a robdtica industrial,

2) Descrictes espaciais e transformacbes.
3) Morfologia do robd,

4) Cinemdtica do robé.

5) Introducdo a geragdo de trajectdrias.
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6) SCORBOT IX (S graus de liberdade) e ABB IRB 120 (6 graus de liberdade}.
7) Introdugdo a robdtica movel.

Metodologias de avaliagdo

Teste escrito (60%), trabalho laboratorial {40%)

{& obrigatdrio uma classificacdo minima de 45% no teste escrito e uma classificacdo minima de 45% nos
laboratérios e implementagdo do caso de estudo). '

Software utilizado em aula
RoboCell Eshed Roboteq;
RobotStudio ABB;

Microsoft Visual Studio;

ROS (Robotic Operating System}.

Estagio
N&o aplicével.

Biblicgrafia recomendada

- Fu, K. (1987). Robotics : control sensing, visionand inteligence. (Vol. -).-: McGraw- Hill Book Company
- Craig, J. & Smith, P. e Giraldes, E. (1989). Introduction to Robotics. {Vol.-).-: Addison-Wesley Longman
Publishing Co.

Coeréncia dos contetidos programaticos com os objetivos

Para cada capftulo do programa é fela uma exposicio e explicacdo dos conceitos tedricos. Serd efectuados
exemplos de aplica¢Bes sobre 0s conhecimentos adquiridos nos conceitos tedricos. A seguir serdo elaborados
trabalhos praticos com material didactico(brago robdético, leitura de sensores e comandar actuadores),
desenvolvimento de um veiculo auto guiado(utilizando uma plataforma Arduino).

Metodologias de ensino
Aulas tedricas, exercicios praticos e experiéncias laboratoriais.

Coeréncia das metodologias de ensino com os objetivos

O desenvolvimento das aulas decorrera harmonizando as metodologias de ensino com os objetivos
fundamentais da UC. Esta serd uma UC de aplicacio, onde os alunos aprenderdo n3o s6 o porqué, mas também
como executar, avaliar e decidir.

O fornecimento de informagio e de conhecimentos cientificos e técnicos previstos nos objetivos serd
desenvelvido no infcio de cada assunto a abordar, nas aulas teérico-praticas, onde serdo realizados exercicios
préticos relacionados com o conteldoe leccionade nas aulas tedticas. Nestas sesstes pretender-se-a desenvolver
as competéncias dos alunos e sensibilizd-los para a importancia dos temas abordados no contexto real atual,
contribuindo-se para um melhor enquadramento e também maior facilidade na percegdo dos objetivos que se
pretendem alcancar.

Tentar-se-4 estimular um processo de didlogo em que todos participem, através da sua prépria experiéncia e
saber. Assim, partilhar-se-a conhecimento, duvidas e questdes, de modo a beneficiar a aprendizagem dos
alunos e a provocar maior motivagdo dos mesmoes. Procurar-se-3, essencialmente, garantir o desenvolvimento
das capacidades de “aplicar em contextos diferentes” os conhecimentos adquiridos, sob influéncia de
diferentes fatores e varidveis.

A realizagdo dos trabathos praticos terdo ainda as vantagens de partilha de conhecimentos entre os elementos
do grupo, procura de informacdo externa e, portanto, contacto com a realldade.
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A avaliagdo dos alunos servird para a afericdo da eficdcia das metodologias de ensino desenvolvidas na
observancia dos objetivos da UC e, se necessario, no futuro poder-se-3 realizar algumas correcdes nas
metodologias de-ensino.

Lingua de ensino
Portugués

Pré requisitos
Ndo aplicdvel

Programas Opcionais recomendados
Nio aplicdvel.

Observacdes
E desejavel que os alunos tenham conhecimentos de circuitos, programagao em C, sistemas digitais, eletrénica
e arquitetura de computadores e sistemas de operacio.

Docente Responsavel

Ao

Diretor de Curso, Comissdo de Curso

Conselho Tlécnico-Cientifico




