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OBJECTIVOS

Fornecer conhecimentos sobre a abordagem computacional a Visdo. Os assuntos abordados,
orientadatos para aplica¢bes industriais, incluem o processo de formagao das imagens, a sua
aquisicdo e armazenamento. Determinagdo de primitivas e segmentacao de imagem. Modelos
projectivos para cdmaras video e a reconstru¢do tridimensional através de imagens e de
movimento s3o objectos da parte final deste curso.

PROGRAMA

1- Introducdo a Visdo por Computador.

2- Percepcao, Formagao e Aquisicdo de Imagem.
3- Transformacgdes nas Imagens.

4- Segmentacdo de Imagem e Descritores.

5- Visdo Computacional e Determinagao do Espaco.
6- Visao Computacional Dinamica.

7- Visdo em Robética.

AVALIACAO:

Prova escrita de frequéncia/exame com parte tedrica e parte tedrica-pratica (65%).

Avaliacdo prética (35%): avaliagdo continua, apreciagdo e discussdo individual dos resultados
e relatdrios dos trabalhos de laboratorio.

(A nota minima para obter aprovagdo € 30% na componente tedrica e tedrica-pratica e 30%
em cada um dos trabalhos de laboratorio).

T+TP = 13 valores (65%)
P = 7 valores (35%)
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Textos recomendados:

e "A Guided Tour of Computer Vision", Vishvjit S. Nalwa, Addison Wesley, 1993,ISBN 1-201-
54853-4

e “Multiple View Geometry in Computer Vision”, Richard Hartley, Andrew Zisserman,
Cambridge Press, 2000 ISBN: 0521623049

« "Digital Image Processing”, Jan Teuber, Prentice Hall, 1993,ISBN 0- 13-213364-4

e MATLAB - Image Processing Toolbox, MathWorks

e 'The student edition of MATLAB: the ultimate computing environment for technical
education" - ISBN 0-13-184979-4, Prentice-Hall

e '"The student edition of MATLAB: student user guide" - ISBN 0-13-856006-4, Prentice-Hall

o "Fundamentals of Digital Image Processing”, Anil K. Jain, Prentice Hall International

o "Image Based Measurement Systems- Object Recognition and Parameter Estimation”,
Ferdinand van der Heijden, John-Wiley & Sons

o "Three-Dimensional Computer Vision-A Geometric Viewpoint", Olivier Faugeras, MIT Press,
1993

e "Computer and Robot Vision - Volume I & II", Robert M. Haralick, Linda Shapiro, Addison-
Wesley Publishing Company, ISBN 0-201-10877-1

e Fu, Gonzalez, Lee - “ Robotics - Control, Sensing, Vision and Intelligence®, McGraw-Hill,
1987

e "Sensation and Perception", Stanley Coren, Lawrence M. Ward, James T. Enns, Harcourt
Brance & Company, ISBN 0-15-500103-5

e "Machine Vision", Ramesh Jain, Rangachar Kasturi, Brian G. Schunck, MacGraw Hill, USA,
ISBN 0-07-032018-7

e "Sensation and Perception", Stanley Coren, Lawrence M. Ward, James T. Enns, Harcourt
Brance & Company, ISBN 0-15-500103-5
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