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OBJECTIVOS:

Familiarizar os alunos com técnicas de projecto e analise de sistemas de controlo digital em espago de
estados, 1dgica difusa e controladores baseados em ldgica difusa.

PROGRAMA:
Programa Relativo a Parte Tedrica:
1. Aspectos Praticos relacionados com Sistemas Discretos

Escolha de parametros;

Escolha do periodo de amostragem;
Pré-filtragem e pos-filtragem;
Esforco de comando; e

Oscilagbes escondidadas.

2. Controlabilidade, Atingibilidade e Observabilidade

» Nocoes, teoremas e aplicabilidade; e
= Perda de controlabilidade completa.

3. Projecto em Espaco de Estados (Regulagdo)

Generalidades;

Perturbacoes;

Critérios de controlo;

Controlo por realimentacdo das varidveis de estado;
Férmula de Ackermann.

4. Controlador com Observador de Estado

= QObservador Preditor
= Observador Corrente
=  Modelo aumentado com modelo de perturbacdo
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5. Projecto de servocontroladores em espaco de estados

« Introducdo de ac¢ao integral

6. Introducdo a logica difusa

Bases de conhecimento.

Regras.

Inferéncia difusa.

Projecto de controladores difusos.

Programa Relativo a Parte Pratica:

Nas aulas praticas sdo realizadas experiéncias laboratoriais com kits didacticos, complementadas com a
resolucdo de problemas e realizagdo de simulagdes em ambiente MATLAB/SIMULINK.

METODO DE AVALIACAO:

A avaliacdo consta de duas componentes: uma prova escrita (frequéncia e exame) com um peso de 70%
na nota final e uma avaliacdo pratica com um peso de 30% que consiste na avaliagdo de relatdrios de
trabalhos praticos realizados por grupos de alunos. Para aprovacao na disciplina o aluno tem de obter
uma classificacdo na prova escrita superior ou igual a 8 em 20 valores.
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