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OBJECTIVOS:

A area dos sistemas electromecatronicos caracteriza-se por integrar variadas tecnologias,
nomeadamente, mecanicas, eléctricas, electronicas e informaticas. Deste modo, pretende-se que os
alunos integrem de forma optimizada os conhecimentos adquiridos (ou a adquirir) nas diversas areas
mencionadas. Os variadores electronicos de velocidade e em termos gerais, o controlo de velocidade de
motores, consistem nos pontos essenciais da disciplina.

Programa Relativo a Parte Tedrica:
1. Sistemas mecanicos.
Descricao e modelacao
Determinacdo de parametros mecanicos

Exigéncias de servico
Efeitos parasitas

2. Motores Eléctricos

= Motores DC (corn e sem escovas)
= Motores AC (inducdo e sincronos)

3. Conversores estaticos de poténcia

Nocoes gerais

Dispositivos semicondutores de poténcia
Rectificadores convencionais
Conversores DC/DC (choppers)
Inversores de tensao

Inversores de corrent

4. Accionamentos com maquinas de corrente continua

= Controlo de velocidade em malha aberta.
= Controlo de velocidade em malha fechada.
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5. Accionamentos com maquinas assincronas trifasicas

Variacdo da tensdo e frequéncia fixa

Varia¢do simultdnea da tensao e da frequéncia
Variagdo simultinea da corrente e da frequéncia
Orientagdo de campo

Programa Relativo a Parte Pratica:
= Realizacdo dos seguintes trabalhos praticos:

- Controlo de um motor de passo.

- Controlo de velocidade de um motor DC de poténcia em cadeia aberta e em
cadeia fechada.

- Controlo de um motor DC por PC através da utilizacao de uma placa PCL 724.

- Controlo de um motor DC sem escovas através da utilizacao de uma placa PCL
818.

- Controlo de velocidade de um motor de indugdo através da utilizagao de um
variador electrénico de velocidade.

Método de Avaliagao:
« Parte tedrica — 10 Valores (prova escrita)
» Parte pratica — 10 Valores (trabalhos laboratoriais)
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