DISCIPLINA DE ACCIONAMENTOS ELECTROMECANICOS

30 Ano- EIP Regime: Semestral (1°)

Ano Lectivo: 2002/2003 Carga Horaria: 2T + 2P

Docente: Assistente 2° Trienio, Mario Helder Rodrigues Gomes

—_— ]

OBJECTIVOS:

Pretende-se que os alunos complementem e aprofundem os conhecimentos gerais anteriormente
adquiridos, bem como, adquiram o conhecimento das bases gerais referidas no programa da disciplina
e nas pesquisas a efectuar no ambito dos trabalhos a realizar.

PROGRAMA:

1. CONCEITOS DE MECANICA APLICADA

1.1-  NOCOES DE TRABALHO E DE POTENCIA

1.2-  NOCOES DE BINARIO

1.3-  EXPRESSOES DA POTENCIA E DO BINARIO

1.4-  ACCAO DE UMA FORCA CONSTANTE
1.4-1. MASSA DE UM CORPO

1.5-  ENERGIA CINETICA OU TRABALHO CINETICO

1.6-  MOVIMENTO DE ROTACAQO

1.7-  DEFINICAO DE MOMENTO DINAMICO - PD?

1.8-  APLICACAO DESTAS NOCOES A SISTEMAS DE ELEVACAO

1.9-  PROCESSO DE “TRANSFORMACAQ” DOS EFEITOS PARA O VEIO DO MOTOR
1.9-1. BINARIO RESISTENTE
1.9-2. BINARIO NECESSARIO PARA ACELERAR PD? DE UM TAMBOR
1.9-3. RENDIMENTO DOS MECANISMOS

1.10- CONCLUSOES ///
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MAQUINA

2.1-  RENDIMENTO

2.2-  RESISTENCIAS PASSIVAS
2.2-1. ATRITO DE ESCORREGAMENTO
2.2-2. ATRITO DE ROLAMENTO
2.2-3. ENROLAMENTO E DESENROLAMENTO DOS ELEMENTOS FLEXIVEIS
2.2-4. RESISTENCIA DO MEIO

2.3-  ACOPLAMENTOS CINEMATICOS

2.4-  ROLDANAS OU POLIAS
2.4-1. POLIAS FIXAS
2.4-2. POLIAS MOVEIS

2.5-  CARACTERISTICAS E DISPOSICOES GERAIS DAS TURBINAS
2.5-1.  TURBINAS HIDRAULICAS
2.5-2. TURBINAS DE VAPOR

3. SISTEMAS DE ELEVACAO

3.1-  ACELERACAO E TRAVAGEM (aplicacdes praticas)

3.2-  ROTACAO E TRANSLACAO

3.3-  ESFORCOS MECANICOS NO CABO

3.4-  SERVICO INTERMITENTE
3.4-1. CURVAS DE AQUECIMENTO E ARREFECIMENTO

3.5-  EQUIPAMENTD DE COMANDO E REGULAGAO

3.6-  MOTORES ASSINCRONOS
3.6-1. ARRANQUE DE MOTORES ASSINCRONOS DE ROTOR CURTO-CIRCUITADO
3.6-2. ARRANQUE DE MOTORES ASSINCRONOS DE ROTOR BOBINADO
3.6-3. CARACT=RISTICAS ELECTROMECANICAS
3.6-4. METODOS DE FRENAGEM
3.6-5. CALCULO DE ELECTRODOS DE TRAVAO
3.6-6. CALCULO DAS RESISTENCIAS DE ARRANQUE

3.7-  QUEDAS DE TENSAO NOS CIRCUITOS DE ALIMENTACAO

4. SISTEMAS DE BOMBAGEM
4.1-  DESCRICAO GERAL E CONDICOES DE INSTALACAO DE BOMBAS
4.2-  DIAGRAMAS DE FUNCIONAMENTO DAS BOMDAS

4.3-  ESTUDO DO FUNCIONAMENTO PERMANENTE A PARTIR DAS CURVAS ,
CARACTERISTICAS
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4.4- ARRANQUEE ESCORVAMENTOQBE BOMBAS
4.5-  ALTURA DE ASPIRACAO DE BOMBAS
4.6- ESCOLHA DE BOMBAS
4.6-1. CALCULO DA POTENCIA DE MOTORES DE ACCIONAMENTO
4.6-2. RENDIMENTOS DOS SISTEMAS DE BOMBAGEM

5. CONTACTORES
5.1-  CONSIDERACOES GERAIS
5.2-  CLASSIFICACAO DOS CONTACTORES QUANTO AO TIPO DE CORRENTE UTILIZADA
5.3-  CONSTITUICAO DOS CONTACTORES
5.4-  TIPOS E CARACTERISTICAS DOS CONTACTORES
5.5-  ESCOLHA DE CONTACTORES

METODO DE AVALIACAO:

A avaliagdo da disciplina consiste na realizagdo de um trabalho a propor a cada grupo formado por
2/3 alunos e na realiza¢ao das provas escritas.
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