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E
Objectivos:

A area dos sistemas electromecatrnicos caracteriza-se por integrar variadas tecnologias,
nomeadamente, mecanicas, eléctricas, electronicas e informdticas. Deste modo, pretende-se que 0S
alunos integrem de forma optimizada os conhecimentos adquiridos (ou a adquirir) nas diversas areas
mencionadas. Os variadores electrénicos de velocidade e em termos gerais, 0 controlo de velocidade de

motores, constituem os pontos essenciais da disciplina.

Programa Relativo a Parte Teérica:

1. Sistemas mecanicos.
Descricao e modelacao
Determinagdo de parametros mecanicos
Exigéncias de servigo
Efeitos parasitas
2. Motores Eléctricos
= Motores DC com escovas;
= Motores DC sem escovas;
» Motores de passo.
3. Conversores estaticos de poténcia
* Nogdes gerais;
Dispositivos semicondutores de poténcia;
Rectificadores convencionais;
Conversores DC/DC (choppers);
Inversores de tens3o;
= Inversores de corrente.
4. Accionamentos com motores de corrente continua
= Servocontroladores;
= Controlo de velocidade e posi¢ao.
5. Variadores electrénicos de velocidade

= Constituicdo;
= Funcionamento (Modulagdo da Largura de Impulso - PWM);
= Aplicagdes.
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Programa Relativo a Parte Pratica:
= Realizacdo dos seguintes trabalhos praticos:

- Controlo de um motor de passo.

- Controlo de velocidade de um motor DC de poténcia em cadeia aberta e em
cadeia fechada.

- Controlo de um motor DC por PC através da utilizagdo de uma placa PCL 724.

- Controlo de motores de passo por meio de uma placa ADVANTECH PCL-724.

Avaliagdo:

Parte tedrica — 10 Valores (prova escrita)
Parte pratica — 10 Valores (trabalhos laboratoriais)
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