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OBJECTIVOS:

Pretende-se que os alunos adquiram e aprofundem os conhecimentos das bases gerais sobre as
matérias de accionamentos electromecanicos apresentadas no programa da disciplina.

PROGRAMA:

1. CONCEITOS DE MECANICA APLICADA

1.1-  Nogdes de trabalho e de poténcia

1.2-  Nogdes de binario

1.3-  Expressdes da poténcia e do binario

1.4-  Accdo de uma forga constante
1.4-1. Massa de um corpo

1.5-  Energia cinética ou trabalho cinético

1.6-  Movimento de rotagdo

1.7-  Definicio de momento dinamico - pd?

1.8-  Aplicacdo destas nogdes a sistemas de elevagao

1.9-  Processo de “transformagdo” dos efeitos para o veio do motor
1.9-1. Binario resistente
1.9-2. Binario necessario para acelerar pd> de um tambor
1.9-3. Rendimento dos mecanismos

1.10- Conclusdes




INSTITUTO POLITECNICO DE TOMAR
Escola Superior de Tecnologia de Tomar
Departamento de Engenharia Electrotécnica

Curso de Engenharia Electrotécnica e de Computadores

2. MAQUINAS
2.1-  Rendimento
2.2 - Resisténcias passivas

2.2-
2.3-

2.4-

2.1-1. Atrito de escorregamento

2.1-2. Atrito de rolamento

2.1-3. Enrolamento e desenrolamento dos elementos flexiveis
2.1-4. Resisténcia do meio

Acoplamentos cinematicos

Roldanas ou polias

2.3-1. Polias fixas

2.3-2. Polias méveis

Caracteristicas e disposi¢des gerais das turbinas
2.4-1. Turbinas hidrulicas

2.4-2. Turbinas de vapor

3. SISTEMAS DE ELEVACAO

3.1-
3.2-
3.3-
3.4-

3.5-
3.6-

3.7-

Aceleracdo e travagem (aplicages praticas)

Rotacdo e translagdo

Esforgos mecanicos no cabo

Servigo intermitente

3.4-1. Curvas de aquécimento e arrefecimento
Equipamento de comando e regulacdo

Motores assincronos

3.6-1. Arranque de motores assincronos de rotor curto-circuitado
3.6-2. Arranque de motores assincronos de rotor bobinado
3.6-3. Caracteristicas electromecanicas

3.6-4. Métodos de frenagem

3.6-5. Calculo de eléctrodos de travao

3.6-6. Calculo das resisténcias de arranque

Quedas de tens30 nos circuitos de alimentagdo

4. SISTEMAS DE BOMBAGEM

4.1-
4.2-
4.3-

Descricdo geral e condigdes de instalagdo de bombas
Diagramas de funcionamento das bombas
Estudo do funcionamento permanente a partir das curvas caracteristicas
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4.4- Arranque e escorvamento de bombas

45- Altura de aspiragdo de bombas

4.6- Escolha de bombas
4.6-1. Célculo da poténcia de motores de accionamento
4.6-2. Rendimentos dos sistemas de bombagem

5. CONTACTORES
5.1- Consideragdes gerais
5.2- Classificacdo dos contactores quanto ao tipo de corrente utilizada
5.3-  Constituigdo dos contactores
- 5.4- Tipos e caracteristicas dos contactores
5.5- Escolha de contactores

METODO DE AVALIACAO:

Nota final = 80% (exame) + 20% (trabathos)

A entrega dos trabalhos ¢é obrigatdria para a aprovagao na disciplina. A sua ndo entrega durante o
periodo de aulas implica a exclusdo da realizacao de exame.

Para aprovagao na disciplina, 0 aluno tem que obter uma classificacdo no exame e nos trabalhos igual
ou superior a 9.5 em 20 valores.
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