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OBJECTIVOS:

Os sistemas electromecatrénicos s3o caracterizados pelo seu caracter multidisciplinar, em virtude da
natureza muito distinta entre as diversas partes ou disciplinas que os integram, designadamente:

Fonte de energia eléctrica;

Conversor de poténcia;

Maquina eléctrica;

Carga; e

Org3os electrénicos de controlo e de comando do conversor, onde se inciui a unidade de
processamento.

Pretende-se que os alunos integrem os conhecimentos adquiridos (ou a adquirir) nas diversas areas
mencionadas, de modo a que no final da discilplina estejam habilitados a definir e projectar alguns
sistemas desta natureza. Especial incidéncia é dada ao controlo de velocidade e posicdo de motores
de passo e motores DC com e sem escovas e a pré-actuagdo de motores de indugdo, sob a forma de
variadores electronicos de velocidade.

Programa Relativo a Parte Tedrica:

1.

Sistemas mecanicos.

a. Modelagio dos sistemas mecanicos:
i. Inércia, atrito e efeitos elasticos;
ii. Alguns tipos de cargas;
iii. Orgdos para transmissdo e adaptagdo de movimento.
b. Determinacdo de pardmetros mecanicos:
i. Calculo do momento de inércia.

2. Motores Eléctricos

a. Motores de Passo
b. Motores DC comn escovas;
¢. Motores DC sem escovas;
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3. Accionamentos de Motores de Passo
a. Conversores de poténcia.
b. Controlo logico de motores de passo:
i. Geracdo de sinais;
ii. Controlo por “hardware”;
ii. Controlo légico de motores de passo com base numa placa de aquisigdo de
dados.

4. Accionamentos com motores de corrente continua
a. Conversores estaticos de poténcia utilizados no controlo de motores DC:
i. Dispositivos semicondutores de poténcia;
ii. Rectificadores convencionais;
iii. Choppers - Conversores DC-DC.
b. Sensores - Malhas de Realimentagdo:
i. Tacometro;
ii. Potenciémetro;
iii. LVDT (Linear Variation Differential Transformer);
iv. Encoders.
¢. Servo-controladores: integracdo do sistema:
i. Microcontrolador (PIC 18F458);
ii. Amplificador de poténcia - ponte em H;
iii. Leitura dos pulsos do encoder.

5. Variadores electrdnicos de velocidade
a. Constituicao;
b. Funcionamento (Modulacdo da Largura de Impulso - PWM);
c. Aplicacbes.

Programa Relativo & Parte Pratica:

1. Realizagdo dos seguintes trabalhos praticos:
a. Controlo de um motor de passo.
b. Controlo de velocidade de um motor DC de poténcia em cadeia aberta e em cadeia
fechada.

c. Controlo de um motor DC por PC através da utilizagdo de uma placa PCL 724.
d. Controlo de motores de passo por meio de uma placa ADVANTECH PCL-724.
METODO DE AVALIACAO:

Parte tedrica — 10 Valores (prova escrita)
Parte pratica — 10 Valores (trabalhos laboratoriais)

Minimos de 50% na parte pratica e de 40% na parte tedrica. Os alunos com uma nota inferior a 5
Valores na parte laboratorial serdo excluidos da avaliagao.

Os alunos que ndo frequentarem pelo menos 2/3 das aulas de laboratdrio serdo excluidos da
avaliacdo.
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