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Unidade Curricular: CONTROLO DE ACCIONAMENTOS ELECTROMECANICOS
Curso: Engenharia Electrotécnica e de Computadores

Ano: 39/Ramo de Energia Regime: Semestral (2°)
Ano Lectivo: 2008/2009

Carga Horaria Total: 162 horas

Horas de Contacto: (T: 28h; PL: 42h; OT: 5h)

Créditos: 6 ECTS

Docente: Assistente do 2° Triénio Pedro Manuel Granchinho de Matos

Objectivos

« Desenvolver modelos dindmicos para a caracterizagao do conjunto carga mecanica, maquina
eléctrica, conversor electronico e fonte de alimentagdo;

« Projectar e analisar o desempenho de accionamentos industriais e de veiculos de tracgdo
eléctrica, de acordo com os requisitos especificos fixados pela carga e fonte de alimentagao
eléctrica;

« Conceber e dimensionar solugbes de comando e controlo de sistemas de accionamento,
através de conversores electronicos de poténcia, baseados nas maquinas eléctricas rotativas
(corrente continua, assincrona e sincrona).

PROGRAMA:

e Constituicdo de um sistema electromecanico;
o Introducdo aos sistemas electromecanicos;
o 0 veiculo eléctrico - constituicdo e caracteristicas especificas dos veiculos eléctricos;
¢ Modelacdo do comportamento estacionario e dindmico de 6rgaos mecanicos industriais;
o Elementos mecanicos;
o EquagGes do movimento;
o Cargas tipicas;
« Ligacdo rigida e elstica;
e Caixa de velocidades;
e« Bombas e ventiladores;
e Enroladores;
« Caracteristicas especificas dos veiculos eléctricos;
o EquagGes do movimento;
o Forgas externas;
« Modelo da roda;
« Forgas resistentes;
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« Aplicagbes de sistemas de controlo em accionamentos electromecanicos;
o Maquinas de corrente continua;
o Maquinas assincronas trifasicas;
o Maquinas sincronas;
e Alimentagdo dos sistemas de traccao eléctrica;
o Baterias;
e Analise dos diferentes tipos de baterias;
e Parametros das baterias e caracteristicas técnicas;
« Modelagao de baterias;
o Sistemas alternativos;
e Pilhas de combustivel;
e Supercondensadores;
« Volantes de inércia;
e Cadeia de poténcia em veiculos eléctricos (VE) e veiculos eléctricos hibridos (VEH);
o Componentes da transmissao;
o Dimensionamento da cadeia de poténcia;
o Travagem regenerativa;
o Andlise do consumo e a autonomia de VE e VEH;

METODO DE AVALIACAO:

@® Exame (50%)
@ Trabalhos de laboratdrio (50%)
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