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Sistemas de Comrolo de Movunento

Adaptagfio de Velocidade e Bindrio
Transformagio de Movimento (Rotativo-Linear)
Embraiagens e Tnvﬁes ;

Sistemas de Fixagdo e Ligagdo :
Transmissdo de Movimento com Recurso a Comenas e Correntes
Sistemas Flexiveis

Acoplamentos Mecanicos

Guiamento de Partes Moveis
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Con 'ensible Guide to Servo Mobr Sizing, Wilﬁ'ed Voss, Copperhill Media
Corporation

Apoio: | i
e Maquinas Formuldrio Técnico, A. L. CasiIlas, Eiltors Mestve Jou

e Desenho Tém:co Moderno, Arlindo Silva, Jodo Dias, Luis Sousa, Lidel
Desenho Técnico Bdsico, Simdes Morais, Vol. 3, Porto Editora

Criterios de Avalilagao SRkLiige Sk
liacio Fi A nota final de avaliagio de conhecimentos na UC serd efectuada
Ty et com base em prova prética escrita.

Estratégias pedagogicas adoptadas e sistemas de informacio utilizados:

Aulas tedricas — Serdo apresentados os conceitos tedricos da matéria a leccionar recorrendo
ao retro-projector e a projecgdio de diapositivos. E serdo resolvidos exemplos de exercicios de
aplicag@o no quadro da sala de aulas.

Aulas tedrico-praticas — Serdio resolvidos exemplos de exercicios de aplicagdo pratica no
quadro da sala de aulas.

Aulas praticas-laboratoriais — Serdo acompanhados os trabalhos praticos propostos aos alunos
e sempre que necessario, serdo realizadas experiéncias laboratoriais.

Mecanismos de apoio e acompanhamento dos alunos:

Os alunos poderfio também aceder a informagdes diversas através da pagina do docente na
internet.
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