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OBJECTIVOS GERAIS

e |Identificar as razdes da utilizagdo do ar comprimido nas instala¢des industriais e
apontar as vantagens dos circuitos pneumaticos nas diversas aplicagdes.

e Explicitar as caracteristicas necessarias ao ar comprimido para a funcéo.

e Indicar as varias fases de producéo, tratamento e armazenamento do ar comprimido.

e |dentificar e caracterizar os varios tipos de compressores, quanto a constituigdo,
funcionamento e aplicagao.

e Identificar num circuito em esquema, cada um dos seus elementos constituintes
representados por simbologia normalizada, interpretar as suas fungdes e justificar
aplicagbes.

e |dentificar os componentes e equipamentos de uma instalagdo de ar comprimido e
Indicar as fun¢des dos mesmos.

o Dimensionar componentes e/ou proceder & correcta escolha dos mesmos em catalogo.

¢ Implementar circuitos pneumaticos com ou sem controlo automatico.

s Efectuar célculos que permitam seleccionar os componentes para um circuito
pneumatico.

¢ Relacionar os sistemas de accionamento e controlo dos processos industriais com os
dispositivos pneumaticos e eléctricos.

e Descrever as rotinas de conservagéo das instalagdes de ar comprimido.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS

Ar comprimido:
Caracteristicas fisicas.
Aplicagbes gerais.
Simbologia.

Produgdo e tratamento e armazenamento de ar comprimido:
Unidade de conservagéao.

Caracteristicas dos compressores.

Compressor de émbolos, rotativos e turbo compressores.
Aplicagbes dos compressores.




Cilindros (Actuadores, cilindros e motores):
Caracteristicas dos cilindros.

Cilindro de simples efeito e de duplo efeito.
Cilindros de construgdo especial.

Aplicagdes dos cilindros.

Calculo de forgas.

Calculo de consumos.

Aplicagtes dos cilindros.

Valvulas distribuidoras, reguladoras de caudal, pressostaticas, de seguranca, de
sequéncia e outras:

Valvulas direccionais de duas posigdes.

Valvulas direccionais de trés posigbes.

Valvulas direccionais especiais.

Aplicagdes das valvulas.

Acessorios (Tubagens e ligagbes, Filtros, reservatorios, manometros, Termostatos,
Conversores de sinal, Arrefecedores e Aquecedores.

Circuitos simples:
Dimensionamento da rede de um circuito pneumatico. Controlo de cilindros. Manutencéo e
conservacao.

Circuitos avangados:
Sincronizacéo de movimentos.
Combinagéo de cilindros.

Comando pneumatico:

Principios de Técnicas de Comando:

Implementacéo de sistemas de automacéo.

Generalidades sobre ciclos automaticos (Ciclos combinatérios; Ciclos sequenciais).
Método de Cascata (Exemplificacéo do método; Circuitos com memérias).

Técnicas de comando eléctrico:
Sensores.

Critérios de diferenciacdo de comando.
Diferenciagéo do processamento de sinais.
Comando em ciclo aberto.

Conversores de sinais.

Controlo directo e indirecto.

METODOLOGIA DE AVALIAGAO DAS APRENDIZAGENS

O docente ird efectuar a realizacio de trabalhos praticos nos temas em que seja viavel, no
sentido de promover a participagcdo e empenhamento do aluno. O peso dos trabalhos seré de
30% da nota final.

Avaliagao:
o Trabalho desenvolvido nas aulas e frequéncia.

ou
¢ Exame final escrito.
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