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OBJECTIVOS GERAIS

Pretende-se que os alunos tenham capacidade de identificar equipamentos e possiveis técnicas de

programacdo abordadas no mddulo, para que numa situagdo futura, ndo haja dificuldades para
desempenhar as suas tarefas.

Os conhecimentos tedricos englobam uma forte caracterizacdo dos componentes praticos e suas
aplicacbes, para que posteriormente a sua utilizacdo se torne mais eficaz. Esta é suportada por uma
componente laboratorial que permite o conhecimento e manuseamento dos equipamentos e o estudo

de situacdes experimentais que simulem aplicacdes industriais, ao nivel da programacao de autématos e
no controlo automatico.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS

1. Introducio a automacio

2. Circuitos sequenciadores de relés
2.1. Circuito eléctrico - sequenciador de relés
2.2. Esquema de cablagem
2.3. Tabela de cablagem

3. Autématos programaveis
3.1. Introdugéo aos PLC's
3.2. Classificacao dos Autdmatos Programaveis
3.3. Estrutura de um Automato Programavel
3.4.Sistemas de Entrada/Saida Industriais
4.4.1 Mé6dulos de Entrada e Saida Légicos
4.4.2.0utros Modulos

4. Programacio de autématos programaveis
4.1. Tipos de Programadores
4.2, Comunicacao
4.3. Facilidades de Programacao
4.4, Modo de Funcionamento dos Autématos Programaveis
4.5. Métodos de Programacao
4.6, Linguagens de Programacao
5.6.1.Grafcet
5.6.2.Lista de Instrugdes - STL
5.6.3.Légica de Contactos -LAD 1



5.6.4.5istema de Blocos Funcionais — CSF
5.6.5.Instrugdes Basicas

5.6.6.Instrucdes Especiais
5.6.7.Exercicios praticos

METODOLOGIA DE AVALIAGAO DAS APRENDIZAGENS

Testes de avaliacao / Trabalhos Praticos
Desenvolvimento e apresenta¢do de um trabalho final
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