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Unidade Curricular: ACCIONAMENTOS ELECTROMECANICOS
Curso: Engenharia Electrotécnica e de Computadores
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Objectivos

Compreender os circuitos e componentes utilizados em Electrénica de Poténcia;

Adquirir conhecimentos sobre os conversores mais utilizados na industria;

Conceber e dimensionar solugoes de comando e controlo de sistemas de accionamento,
através da utilizacgdo de conversores electronicos de poténcia, baseados nas maquinas
eléctricas rotativas;

Adquirir a capacidade de realizar sistemas electromecanicos controlados em velocidade,

binario e posicao.

PROGRAMA:

Introdugao;
Visdo histdrica da evolucdo dos accionamentos electromecénicos. Electronica de poténcia

versus electronica linear. Enquadramento e areas envolvidas: Electronica de poténcia,

controlo, maquinas eléctricas, sistemas mecanicos.

Sistemas mecanicos;

Modelagdo de sistemas mecanicos: lei fundamental da dindmica, atrito viscoso, atrito de
turbuléncia, atrito estético, folga, elasticidade. Caracterizacdo de alguns tipos de cargas e
equacodes correspondentes. Orgaos para transmissdo e adaptacio de movimentos, redutores e
freios. Determinacdo de parametros mecanicos de um accionamento. Exigéncias de servigo

dos accionamentos electromecanicos.
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e Circuitos e componentes de electronica de poténcia;

Triacs, transistores e diodos, bobinas e condensadores, tecnologias, caracteristicas e principio
de funcionamento. Conversores AC-DC, DC-AC, DC-DC e AC-AC, principio de funcionamento,

topologias, dimensionamento e comando.

e Accionamentos para maquinas assincronas;

Revisdo sobre a maquina assincrona. Métodos de arranque da maquina. Comando por
variacdo das variaveis: tensao, tensao e frequéncia, orientagao de campo, outros. Circuitos

em causa. Utilizacdo pratica de sistemas.

¢ Accionamentos para maguinas de corrente continua;

Revisdo sobre a maquina de corrente continua. Accionamento controlado em posicdo,
velocidade e binario. Sensores e circuitos em causa. Malha de realimentagdo. Utilizagao
pratica de sistemas.

e Accionamentos controlados em mais do gue uma variavel;

Analise dos requisitos e caracteristicas deste tipo de sistemas. Utilizagao pratica de sistemas.

METODO DE AVALIAGAO:

e Teste de avaliacdo escrito (50%);
e« Componente laboratorial (50%).
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