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Unidade Curricular: ACTONAMENTOS ELECTROMECANICOS ; c;;.{i-
Curso: Engenharia Electrotécnica e de Computadores

Ano: 3°

Regime: Semestral ( 1°)

Ano Lectivo: 2011/2012

Carga Horaria Total: 162 horas

Horas de Contacto: (T:28 + PL:42 +0T:5)

Créditos: 6 ECTS

Area: Energia

Docente: Carlos Alberto Farinha Ferreira, assistente de 2° triénio

Objectivos

Compreender os circuitos e componentes utilizados em Electronica de Poténcia;

Adquirir conhecimentos sobre os conversores mais utilizados na industria;

Conceber e dimensionar solugdes de comando e controlo de sistemas de accionamento,
através da utilizacdo de conversores electronicos de poténcia, baseados nas maquinas
eléctricas rotativas;

Adquirir a capacidade de realizar sistemas electromecanicos controlados em velocidade,

binario e posigao.

PROGRAMA:

Introducao;
Visdo histérica da evolugdo dos accionamentos electromecanicos. Electronica de poténcia

versus electronica linear. Enquadramento e areas envolvidas: Electronica de poténcia,

controlo, maquinas eléctricas, sistemas mecanicos.

Sistemas mecanicos;

Modelagdo de sistemas mecanicos: lei fundamental da dindmica, atrito viscoso, atrito de
turbuléncia, atrito estatico, folga, elasticidade. Caracterizagao de alguns tipos de cargas e
equagbes correspondentes. Orgaos para transmiss3o e adaptacdo de movimentos, redutores e
freios. Determinacdo de parametros mecénicos de um accionamento. Exigéncias de servico

dos accionamentos electromecanicos.
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+ Circuitos e componentes de electronica de poténcia;

Triacs, transistores e diodos, bobinas e condensadores, tecnologias, caracteristicas e principio
de funcionamento. Conversores AC-DC, DC-AC, DC-DC e AC-AC, principio de funcionamento,

topologias, dimensionamento e comando.

e Accionamentos para maguinas assincronas;

Revisdo sobre a maquina assincrona. Métodos de arranque da maquina. Comando por
variacio das variaveis: tensdo, tensdo e frequéncia, orientagdo de campo, outros. Circuitos

em causa. Utilizagdo pratica de sistemas.

e Accionamentos para maquinas de corrente continua;

Revisdo sobre a maquina de corrente continua. Accionamento controlado em posicao,
velocidade e binario. Sensores e circuitos em causa. Malha de realimentagao. Utilizagao
pratica de sistemas.

e Accionamentos controlados em mais do que uma variavel;

Analise dos requisitos e caracteristicas deste tipo de sistemas.

METODO DE AVALIACAO:

e Teste de avaliagao escrito (50%);
e Componente laboratorial (50%).

BIBLIOGRAFIA:
Palma Jodo, “Accionamentos Electromecanicos de Velocidade Variavel”,
Fundacdo Calouste Gulbenkian.
Boldea, Ion, S.A. Nasar, “Electric Drives”, 1999.

J. David Irwin, “The Industrial Electronics Handbook”, CRC e IEEE press.
1997. (CDA 17734).

Bose, Bimal K., “Power Electronics and Variable Frequency Drives”, IEEE,
1997.

Crowder, Richard M., “Electric Drives and Their Controls”, Oxford Science
Publications, 1998.

N. Mohan, T. M. Undeland, W. P. Robbins, "Power Electronics: Converters,
Applications and Design”, John Wiley & Sons, Inc., 1989

Robert W. Erickson, Dragan Maksimovié, “Fundamentals of Power
Electronics”, 22 Ed. Kluwer Academic Publishers

Jorge Guilherme, “Apontamentos de Electrénica de Poténcia”, DEE, IPT.

Accionamentos Electromecénicos 2



