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OBJETIVOS E COMPETENCIAS A DESENVOLVER:

O formando deve ter a capacidade de identificar varios tipos de protocolos de comunicagdo

existentes na comunicag¢do entre autdmatos industriais. Deve também ter a percepc¢do de

como criar interligacdes de autdmatos com outros equipamentos como por exemplo

Manipuladores robdticos.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS:

e |Instalacao e configuracao de um S7-200 numa rede de comunicacao

e Percepcao basica sobre redes de comunicacao do 57-200

e Escolher o protocolo de comunicacao para uma rede de comunicagao

¢ |Instalar e remover interfaces de comunicacao

e Criar um protocolo de comunicagéo, baseado no FreePort mode

e (riacao de uma interface entre um S7-200 e um Manipulador Robético
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BIBLIOGRAFIA:
e Apontamentos cedidos pelo docente

e Manual de Automacao industrial

METODOS DE AVALIACAO:
Quatro trabalhos Praticos
e Trabalho Pratico 1[15%)]
e Trabalho Pratico 2 [15%)]
e Trabalho Pratico 3 [20%]
e Trabalho Pratico 4 [50%)] onde:
o Objectivos atingidos e relatério [25%)]

o Defesa e apresentacgao [25%]
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