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6 162.0 28.0 280 0.0 140 50 0.0 00
Docentes Categoria N°de HC
Responsavel
Teéric‘as - Ana Cristina Barata Pires - Professora 28
Lopes Adjunta
: ’ - Ana Cristina Barata Pires - Professora 28
Tebrico-Praticas e Adiia
Praticas
Pratica - Ana Cristina Barata Pires - Professora 14
Laboratorial Lopes Adjunta
Orientagdo - Ana Cristina Barata Pires - Professora 5.04
Tutorial Lopes Adjunta
Estagio
Objectivos de Aprendizagem

Pretende-se que os alunos adquiram conhecimentos adequados sobre o modo de
funcionamento e utilizag@o de sistemas roboticos, nomeadamente no que diz respeito
aos aspectos tecnologicos, as caracteristicas de funcionamento e programagio de robds
industriais, bem como as suas aplicagdes industriais.




Conteidos Programaticos

1) Introdugao a robotica industrial. 2) Descrigdes espaciais e transformagoes. 3)
Morfologia do robd. 4) Cinematica do robd. 5) Introdugao a geragao de trajectorias. 6)
SCORBOT IX (5 graus de liberdade) e ABB IRB 120 (6 graus de liberdade). 7)
Introdugao a robdtica movel.

Metodologias de ensino

Aulas teoricas, exercicios praticos e trabalhos laboratoriais.

Metodologias de avalia¢do

Teste escrito (60%), trabalho laboratorial (40%) (€ obrigatorio uma classificagéo
minima de 45% no teste escrito e uma classificagao minima de 45% nos laboratdrios).

Pré requisitos

Circuitos, programagao em C, sistemas digitais, electronica e arquitectura de
computadores e sistemas de operagao.

Bibliografia principal (max 4 ref.)

- Fu, K. (1987). Robotics : control sensing, visionand inteligence . (Vol. -). - McGraw-
Hill Book Company

- Craig, J. (1989). Introduction to Robotics. (Vol. -). -: Addison-Wesley Longman
Publishing Co.

Software
Robocell (Eshed Roboteq); ABB RobotStudio; ROS (Robotic Operating System).

Horirio de Orientacdo Tutorial

Dia Horario Local

Docente Responsavel Diretor de Curso
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