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Objetivos de Aprendizagem

Pretende-se gue os alunos adquiram conhecimentos sobre analise de forgas externas e infernas
em estruturas e maquinas, atrito, momentos de inércia e cinematica.

Objetivos de Aprendizagem {detalhado)

Na sequéncia da disciplina de Mecanica Aplicada |, pretende-se que os alunos desenvolvam
ferramentas relacionadas com a analise de forcas externas e internas em estrufuras e maquinas,
atrito, momentos de inercia e cinematica, e que sejam capazes de identificar a relevancia destas
ferramentas em casos reais do dia-a-dia e da sua vida profissional na area da engenharia.

Contetidos Programaticos

1. Forgas em vigas estruturas e maguinas
2. Atrito

3. Momentos de Inércia

4, Cinemdatica de corpos rigidos
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5. Movimento plano de corpos rigidos

Contetdos Programaticos (detalhado)

1. Forgas em vigas estrutliras e maguinas

1.1 Forgas internas em elementos

1.2 Diversos tipos de carregamento e apoio

1.3 Esforco cortante e momento fletor em uma viga

1.4 Diagramas de esforgo cortante e de momento flefor

1.5 Relacgdes entre carregamento, esforgo cortante e momento fletor

2. Alrito

2.1 As leis de atrito seco e coeficientes de atrifo
2.2 Angulos de atrito

2.3 Problemas que envolvem atrifo seco

2.4 Cunhas

2.5 Parafusos de rosca quadrada

2.6 Afrito em roda e resisténcia ao rolamento
2.7 Afrito em correia

3. Momentos de Inércia

3.1 Momento de segunda ordem, ou momento de inércia de uma superficie
3.2 Determinagéo do momento de inércia de uma superficie por integracéo
3.3 Momento de inércia polar

3.4 Raio de giracéo de uma supetficie

3.5 Teorema dos eixos paralelos

3.6 Momentos de inércia de superficies compostas

3.7 Produto de inércia

3.8 Eixos principais € momentos de inércia principais

4. Cinematica de corpos rigidos

4.1 Translagéo

4.2 Rotagdo em tornc de um eixo fixo

4.3 Equacgdes da rotagéio de um corpo rigido em torno de um eixo fixo
4.4 Movimento plano geral

4.5 Velocidade absoluta e velocidade relativa no movimento plano
4.6 Centro instantaneo de rotagdo no movimento plano

4.7 Aceleracgéo absoluta e aceleracgao relativa no movimento plano

5. Movimento plano de corpos rigidos

5.1 Equacgdes de movimento para um corpo rigido.

5.2 Quantidade de movimento angular de um corpo rigido em movimento plano.
5.3 Movimento plano de um corpo rigido. Principio de D'Alembert.

5.4 Solugdo de problemas envolvendo o movimento de um corpo rigido.

5.5 Sistemas de corpos rigidos.

5.6 Movimento plano com restrigbes.

Metodologias de avaliagdo
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Duas frequéncias (50% + 50%) ou exame (100% da nota final).
Para aprovagdo é necessario obter uma nota minima de 10 valores.

Software utilizado em aula

N&o aplicavel

Estagio

N&o aplicavel

Bibliografia recomendada
- Beer, F, e Johnston, R. (2011). Mecénica Vectorial para Engenheiros (Estética) Brasil:
McGraw-Hill.

- Beer, F. e Johnston, R. {2012). Mecanica Vectorial para Engenheiros (Dindmica) Brasil:
McGraw Hill

Coeréncia dos contedos programaticos com os objetivos

Os conceitos e métodos de calculo de mecanica aplicada previstos nos objetivos séo
desenvolvidos nas aulas respeitantes a cada secgfo do programa detaithado da unidade
curricular de modo a permitir o desenvolvimento das competéncias dos alunos, que serdo
necessarias no contexto sua atividade fuiura como engenheiros mecanicos.

Metodologias de ensino

Aulas tetricas e tedrico-praticas.

Coeréncia das metodologias de ensino com os objetivos

Esta unidade curricular visa facultar aos estudantes os referenciais tedricos sobre questdes da
mecanica vetorial. Neste sentido, é realizada uma exposic&o sistematica da informagéo de modo
a facultar aos estudantes referenciais tedricos e instrumentos metodologicos das areas em
estudo. Sdo apresentados casos particulares e sdo resolvidos problemas nas aulas, nos quais é
estimulada a participagao dos alunos.

Lingua de ensino

Portugués

Pré-requisitos
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N&o aplicavel

Programas Opcionais recomendados

N&o aplicavel

Observagoes
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