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* Escola Superior de Tecnologia de Abrantes Ano Letivo 2017/2018

Engenharia Mecanica
Licenciatura, 12 Ciclo
Plano: Despacho n® 14312/2015- 02/12/2015

Ficha da Unidade Curricular: Maquinas Eléctricas

£CTS: 5; Horas - Totais: 135.0, Contacto e Tipologia, 7:15.0; TP:30.0; PL:15.0; OT:3.50;
Ano|Semestre: 3}51; Ramo: Tronco Comum;

Tipo: Obrigatoria; Interacdo: Presencial; Codigo: 912325

Area Cientifica Robética, Instrumentacio e Automacgo Industrial

Docente Responsavel
Diogo Gomes Almeida Chambel Lopes
Professor Adjunio Convidado

Docente e horas de contacto
Toni dos Santos Alves
Equiparado Assistente 22 Triénio, T: 15; TP: 30; PL: 15; OT: 3.50;

Objetivos de Aprendizagem

Desenvolver projetos simples de instalactes elétricas.

Montar e ensaiar circuitos com transformadores monofasicos e trifasicos.

Implementar técnicas simples de acionamento por contactores, aplicando-as a situacfes praticas,

Utilizar correctamente temporizadores electrénicos e electromecanicos na elaboracdo de comutacdo sequencial.
Montar com perfeigio o circuito de arranque directo com e sem inversio de motores monofdsicos, trifasicos e de
corrente continua.

Explicar a necessidade e o funcionamento dos varios tipos de arranques utilizades em motores, fazendo a
respetiva montagem em aula pratica.

Realizar montagens de maior grau de complexidade que incluam outro tipe de componentes na elaboragdo de
automatismos industriais.

Proceder a escolha dos componentes consoante as aplicagBes a que se destinam.

Contetidos Programaticos (resumido)

liniciacio as instalacBes elétricas. 2. Sistemas de automatizecdo. 3.ntroducdo &s maquinas elétricas.
4. Transformadores. 5.Motores assincronos. 6.Dinamo / Motor de corrente continua.

ContelQdos Programaticos {detalhado)
1. Iniciagcdo as instalagdes elétricas

2. Sistemas de automatizagio
2.1, Dispositivos de comando por intervengdo Humana;
2.2, Dispositivos de comando automatico;
2.3. Contactor translacdo e acessorios;
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2.4, Cablagem;
2.5. Numeragdo dos bornes dos aparethos;
2.6. Estrutura de um sistema automatizado.

3.  Introducio as maquinas elétricas
3.1. Principio de funcionamento;
3.2. Classificacdo das maquinas elétricas;
3.3. Transformacao de energia.

4, Transformadores
4.1, Transformador manofasico;
4.2. Transformador trifasico;
4.3. Simbologia;
4.4, ligacdes dos enrclamentos;
4.5. Convencodes dos terminais;
4.6. Aplicagdo de utilizag3o.

5. Motores assincronos
5.1. Motor assincrono trifdsico de rotor curto-circuito;
5.2. Motor assincrono trifasico de rotor bobinado;
5.3. Tipos de arranques;
5.4. Motor monofasico;
5.5. Constituicdo das maquinas rotativas;
5.6. Protecdo dos motores;
5.7. Dimensionamento das canalizacGes;
5.8. Manutencdo destas maquinas.

6. Dinamo / Motor de corrente continua
6.1. Constituicdo;

6.2. Principio de funcionamento;

6.3. Classificagdo dos dinamos;

6.4. ldentificacdo dos terminais;

6.5. Balanco energético;

6.6. Regrados trés dedos mao direita;

6.7. Funcao das laminas;

6.8. Obteng¢do de corrente continua;

6.9. Comportamento do fluxo magnético;
6.10. Estudo dos motores corrente continua;
6.11. Avarias tipicas;

6.12. Manutengio.

Metodologias de avaliacdo

Av. Continua; 5 Trabalhos praticos;

Av. Periddica: Frequéncia, Exame, Exame de Recurso ou Exame Trabalhador Estudante,

Av, Final: Av. Continua com nota minima de 10 valores e Av. Periddica com nota minima de 9 valores.

Somatorio: S0%AC+50%AP
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Software utilizado em aula
MFC CADe_SIMU

Bibliografia principal

- Matias, J. (2005). Mdquinas Eléctricas Corrente Alternada. (Vol. 1). {pp. 1-112). lisboa: Didactica Editora
- Rodrigues, ). e Matias, I. (1992). Mdquinas Eléctricas - Transformadores. {Vol. 1). (pp. 1-137). Lisboa: Didactica
Editora

- Matias, J. {1990). Mdqguinas Eléctricas Corrente Continua. (Vol. 1). (pp. 1-87). Lisboa: Didactica Editora

Coeréncia dos contelidos programaticos com os objetivos

Os conhecimentos tedricos englobam uma forte caraterizagdo dos sistemas de controlo manual e dos sistemas de
controlo automatico, mais utilizados nas industrias, para a automatizacdo € o controlo de diferentes processos.
Esta é ainda suportada por uma forte componente pratica, onde os alunos aplicam os conhecimentos adquiridos
nas aulas tedricas, para que posteriormente a sua utilizag3o se torne mais eficaz em ambientes industrializados, ao
nivel da automatizacdo de processos e maquinas elétricas.

Metodologias de ensino

Aulas tedricas expositivas, nas tedricas-praticas propSem a resoluggo de casos praticas e praticas-iaboratoriais sio
utilizadas para a realizacdo de trabalhos laboratoriais.

Coeréncia das metodologias de ensino com os objetivos

As metodologias de aprendizagem assentam no método expositivo dos contelidos programaticos definidos e em
trabalhos laboratoriais (Instalagbes elétricas, Transformadores e em Motores em corrente alternada e continua).
Estas permitem a aguisicBo de conhecimentos de modo progressivo e em ambiente real. Favorecem ainda a
analise e o desenvolvimento de projetos.

Lingua de ensino
Portugués

Pré requisitos
Conhecimentos de eletricidade e eletrénica.

Observacbes
A avaliacdo continua tem validade durante todas as avaliagBes relativas ao semestre em que é lecionada.

Docente Re@sé el

Conselho Técnico-Cientifico



